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기술
개요

직접영상 현미경으로 획득한 2차원 영상을
고화질 3차원 영상으로 가시화

“ ”

§ 직접영상 현미경을 통해 획득한 2차원 영상을 다수의 시점 영상으로 구성된 라이필드 영상으로 재구성

§ 라이트필드 영상에서 시차 정보를 포함하는 시차 영상을 생성하며, 시차 정보를 2차원 영상에 적용하여 3차원 모델을 생성

§ 라이트필드 영상에서 관심영역을 설정하고, 관심영역의 시점 영상에 대해 히스토그램 매칭

3차원 영상 디스플레이 방법 및 시차 영상 생성 과정 흐름도

기존
기술의
문제점

§ 종래의현미경영상에대한집적영상의경우

열악한조명환경,렌즈왜곡,해상도의한계

등의 문제로 매우 좁은 시야각과 저화질의

3차원영상이 제공됨

§ 디스플레이장치를통해현미경집적영상을

디스플레이 했을 때, 많은 시점 수에 따른

해상도 저하 및 중앙에 집중된 조명의

영향으로 균일한영상을 표시할수없음

ü 집적영상 현미경에 의해 획득된 2차원

집적영상에 대하여 고화질의 3차원 영상을

가시화할 수 있으며, 종래의 좁은 시야각과

저화질의 3차원 영상이 아닌 고화질의

영상을 제공함

ü 3차원 모델에 대하여 확대 또는 회전 시에

왜곡없는선명한 영상을제공할 수있음

기술의
차별성 고화질의 왜곡 없는 3차원 영상 제공“ ”

시차 영상에서 변환된 포인트 클라우드를 2차원 영상에 매핑하여 3차원 모델 생성

직접영상현미경 3차원 영상 디스플레이

§ 시차 영상을 포인트 클라우드(Point cloud)로 변환하고, 이를 2차원 영상의 크기로 조정하고, 2차원 영상의

크기로 조정된 포인트 클라우드를 2차원 영상에 매핑(Mapping)하여3차원 모델을 생성함

§ 2차원 영상에 매핑하여 생성된 3차원 모델의 데이터에 대해 보간법(Interpolation)을 실시하여 보다 선명한

3차원 영상을 생성함




