
 본 기술은 오 인식률 및 미스 레이트(miss rata)를 감소시켜 차선 인식의 정확도를 향상시킬 수

있는 장치 및 방법에 관한 기술

IT BT NT ET ST CT 기타

자율주행차, 첨단 운전자 지원 시스템(ADAS), 차선 인식

-차선 인식 장치는 제 1 이미지 획득 모듈을 통해 도로 이미지에서 제 1 차선 후보 객체가
포함된 제 1 이미지를 획득하고, 

-제 2 이미지 획득 모듈을 통해 블랍(Blob)들의 정보에 기반하여 제 1 차선 후보 객체가 포함된
제 1 이미지에서 노이즈 블랍을 제거하고, 

-이를 기반으로 제 2 차선 후보 객체가 포함된 제 2 이미지를 획득하며, 차선 인식 모듈을 통해
제 2 이미지에 포함된 제 2 차선 후보 객체를 검증하고, 검증된 제 2 차선 후보 객체에 기반하
여 차선을 인식



 세계 자율주행차 인지 및 판단 시스템 시장은

2019년 약 216억 달러에서 2025년 약 404억 달러

규모로 성장할 것으로 전망됨

 특히 자동차의 안전성과 효율성을 향상시키는 첨단

운전자 보조시스템(ADAS)기능에 대한 수요 증가로

ADAS 센서도 급성장하고 있음

■

 차선 인식 장치는 가시정도(visibility)가

낮거나 장애물에 부분적으로 가려진

차선을 인식할 수 없음

 차선 인식 장치를 통해 인식된 차선 정보

들은 자율 주행 차량을 비롯한 지능형 차

량에 반드시 필요한 정보임

 블랍의 방향값 정보 및 거리값 정보를

바탕으로 필터링하여 노이즈 블랍을

제거할 수 있음

 특히 두 번의 블랍 필터링에 의해

오 인식률 및 미스 레이트(miss rata)를

감소시켜 차선 인식 정확도를 향상시킬

수 있음
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TRL 5 : 시제품제작/성능평가 단계
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