
 본 기술은 원격지의 수신자와 송신자의 상호작용에 따른 감각 피드백을 제공하는 감각 전달 장

치 및 감각 전달 방법에 관한 기술

 본 기술은 감각 전달 장치로서 웨어러블 디바이스와 같은 다양한 기술분야에 적용될 수 있어 적

용가능성이 높음
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 햅틱 세계 시장은 2021년 약 26억

달러에서 2024년 약 46억 달러로 연평균

12.0%씩 성장할 전망

 협동 최근 비대면과 가상·증강현실이 추세인 만

큼 실제로는 기기나 인터페이스에 접촉하지 않는

가상환경에서 실제로 기기를 다루고 있는 듯한 느

낌을 주는 햅틱 기술 연구가 활발함

■

 기존 움직임 전달 기술은 로봇 등에 가해

지는 물리적인 외력을 그대로 전달하는데

불과해 실제 사용자간 감각을 유사하게

전달하는 것과는 거리가 있음

 촉감이나 접촉, 감각에 대한 피드백이 제

외된 상태의 움직임이 전달될 뿐이므로

원격지에 위치한 사용자간의 상호작용까

지 구현하기에는 한계가 존재함

 기존기술 대비 사용자 간에 서로 의도한

감각으로 적합하게 상호작용할 수 있는

감각 피드백을 제공할 수 있음

 이에 송신자의 환경 정보에 따라 수신자

가 미리 설정된 적합 범위 내의 감각을 수

용할 수 있도록 구동 신호의 피드백 및 조

정이 가능함
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TRL 5 : 시제품제작/성능평가 단계
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